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Les aires fonctionnelles du Cortex Cérébral: quelle spécialisation ?




avaler

0

Genieulate fibers

@ %

L mastication *
salivation
vocalisation

Decussation of pyramids

Al Anterior cerchrospinal fasciculus

Lateral cercbrospinal fasciculus

s \1\
™~

«am Anderior nerve rools

s

Réseau spécialisé avec les organes sensoriels et moteurs
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Les aires corticales: un réseau cérébral de réseaux neuronaux
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Dynamique du réseau neuronal dans I'aire motrice primaire
Courbes d’accord et vecteur de population
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Population activity

Modélisation de la Dynamique du réseau neuronal:

Rotation du vecteur de population




Le réseau céreébral: les connections entre les aires corticales
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Le réseau cérébral: les flux de traitements
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Le réseau cerébral parieto-frontal pour les relations perception-action

les symmetries
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1.Face Invariant

2.0bject Invariant

3. Object New

. Motion

. BioMotion

. Imitation

.Use Object

. Watch Gesture
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O oN|/O|O 0~

. Touch Hand
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Le réseau cérébral : les flux perception-action
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Modélisation du réseau cérébral parieto-frontal
pour les relations perception-action : propriétés combinatoires
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Modélisation du réseau de réseaux parieto-frontal: relations perception-action




Modélisation du réseau de réseaux parieto-frontal: relations perception-action
Implémentation sur un robot anthropomorphe




/,
/

—
S\
& f))
\Nx\vity!
g monkey

(@) (™ v
]L
A ‘
: e
‘1 B TTT T
| L= | 20000 |
[ ] | e
[ | [
o
(b) \
_mimwm
_immes
) m T TR
»- e S : imumen
(2 o : _mmm
1t

@)
- ‘/

mmmmmm
dddddddddd

Les propriétés du réseau de reseaux parieto-frontal: les neurones mirroir




Le réseau de réseaus parieto-frontal: les neurones mirroir
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Les propriétés du réseau de reseau parieto-frontal:
les neurones a activité soutenue : séquences et planification
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Les propriétés du réseau de reseau parieto-frontal:

les neurones a activité soutenue : ségquences et planification
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Le réseu entre le cortex cérébral et les autres structures de contréle moteur:
Le cervelet et les ganglions de la base




Dynamique du réseau entre le cortex cérébral , le cervelet
et les ganglions de la base pour un nouvel apprentissage sensorimoteur
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Dynamique du réseau entre le cortex cerébral , le cervelet
et les ganglions de la base pour un nouvel apprentissage sensorimoteur
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Dynamique du réseau entre le cortex cerébral le cervelet
et les ganglions de la base pour un nouvel apprentissage sensorimoteur
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Dynamique du réseau entre le cortex cerébral , le cervelet
et les ganglions de la base pour un nouvel apprentissage sensorimoteur
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Modélisation de I'ensemble du Cortex Cérébral




Modélisation de I'ensemble du Cortex Cérébral
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Le modele de réseau cérébral décrit

la cascade de traitements.
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On imite les traitements génériques des réseaux neuronaux et la
cascade de traitements du réseau cérebral pour mieux comprendre
le traitement des flux video-audio importants pour 'homme.




Modele du Implementation
Réseau Neural

électronique

Le modele de réseau neural effectue des opérations generiques de
traitement adaptatif et d’apprentissage qui peuvent ére simulées par des
circuits électroniques
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FILTRE

Le traitement de type « FILTRE » extraie les caractéristiques :

- il donne une description de la scene,
- mais il n’est pas tres efficace pour extraire les mouvements fins du visage

gui sont importants pour les interactions sociales .




FILTRE

Le traitement « ADAPT » qui regle a chaque instant les temps
d’'intégration, est tres efficace pour extraire les variations fines
Importantes pour les interactions sociales




Le traitement « ADAPT » fournit en temps réél
une description fine des expressions faciales et corporelles
avec leurs composantes émotionnelles




Lorsque le traitement « ADAPT » ne fonctionne pas,
I'information est trop faible ou trop forte,
comme pour un appareil photo sans mécanisme de reglage d’ouverture
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Réseau Synaptique
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Dynamique multi-eéchelle du cerveau qui s’adapte et apprend
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Le cerveau: un réseau de réseau
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